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dryve D1: Informationen zum Firmware Update

23.05.2022

gliltig ab Firmware Version: dryve-D1-1-20210510

Aufgrund umfangreicher Funktionserweiterungen ist es bei konfigurierten dryve D1 nétig, dass bei
einem Update von Firmware Versionen , dryve-D1-1-2020xxxx“ und adlter, auf Versionen
»dryve-D1-1-2021xxxx“ und jiinger, die folgende Vorgangsweise eingehalten wird:

1. Deaktivierung der Bussysteme
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.6.3 Bussysteme, Seite 63

2. Deaktivierung der Motorsteuerung tber DI7 ,Freigabe”
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 6.1 Verwendung DI7 — Freigabe, Seite 87

3. Speichern der aktuellen Konfiguration (iber die Benutzeroberfldche der dryve D1
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.3.5 Konfiguration, Seite 39

4. Ausfihren des Firmware Updates
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.3.6 Firmware, Seite 40

5. Laden der zuvor gespeicherten Konfiguration
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.3.5 Konfiguration, Seite 39

6. Prufen der folgenden Objekte auf der Fahrprofilseite unter dem Modus CANopen und gegebenenfalls
Anderung der Werte:

e e

CANopen v o
Start
CANopen ication to master controller set
Mmaf CANopen must bet set to On on communication page
3 Axis Statusword Controlword Frequently Used Objects 2]
HEX DEC
=) ComTwnaton 00 Ready to Switch On 00 Switch On 6040:0/Conisolword P00 0000 ]
01 Switched On 01 Voltage Enable 6041.0 Statusword 40040000 1088
Inputs/Outputs h " Stog
@ 02 Operation Enabled 02 Quick-Stop 2014.0 Status flags 00000000 0
03 Fault 03 Enable Operation
~ 6092.1 Feed 6400 0000 100
n 04 Votage Enable 04 Operation Mode Specific
Sha o\ 0100 00 O 1
05 Quick-Stop 05 Operation Mode Specific [Leos2.2 shat rvoluons e ]
\e Oscilloscope @ 06 Switch On Disabled 06 Operation Mode Specific 6091 1 Gear ratio Motor shaft €803 00 00 1000
07 Warning 07 Fault Reset 6091 2 Gear ratio Driving shaft 8 03 00 00 1000
=>» 6092.2 Shaft revolutions muss auf den Wert 1 (DEC) eingestellt sein
CANopen 402 Specific Objects (=]
HEX DEC HEX DEC
603F.0 Error code 00 0000 00 0 607B.2 Position range limit max 0000 00 00 0
6060.0 Modes of operation 00 00 00 00 0 608F 1 Pos. encoder encoder inc 14 01 00 00 500
6065.0 Following error window 8030000 1000 60BF 2 Pos. encoder Motor rev. 010000 00 1
6066.0 Following error time out 00 00 00 00 0 I60AU 05! unt position 000001t I 4211146752

= 60A8.0 Sl unit position: Standard fur linear ist “00 00 01 fb”; fiir rotierend “00 00 01 fe” (HEX)
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7. Anderung zum gewiinschten Betriebsmodus
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.8 Auswahl der gewiinschten Betriebsart, Seite 72

8. Aktivierung der Motorsteuerung lGber DI7 , Freigabe”
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 6.1 Verwendung DI7 — Freigabe, Seite 87

9. Nur Bussysteme:
Aktivierung der Bussysteme
Handbuch dryve D1V 3.0, Kapitel 5.6.3 Bussysteme, Seite 63

10. Neustarten der dryve D1 durch Trennung von der Spannungsversorgung

Dieses Vorgehen ist notwendig, sodass zuvor eingestellte Parameter korrekt adaptiert werden.

Wurde ein Bussystem aktiviert, so kdnnen keine bewegungsrelevanten Einstellungen tber die
Benutzeroberflache verandert werden — entsprechende Parameter sind ausgegraut.

Wird eine zuvor parametrierte dryve D1 mit einer Firmware Version dlter oder gleich ,dryve-D1-1-
2020xxxx“ nach einem Update auf , dryve-D1-1-2021xxxx“ ohne laden einer Konfiguration
verwendet, so werden alle Bewegungsparameter um den Faktor 10~° verringert dargestellt und der
,Vorschub“ auf den Standardwert ,,1 mm*“ eingestellt. Eine Funktionalitat gleich der vor dem
Firmware Update ist somit nicht mehr gegeben.

Neue Konfigurationen oder Firmware Updates von Versionen ab ,,dryve-D1-1-2021xxxx“ auf jlingere
Versionen sind nicht von dieser Vorgehensweise betroffen.

2/2
Informationen zum Firmware Update V1.2


https://www.igus.de/D1
https://www.igus.de/D1
https://www.igus.de/D1

